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Dispositif de reglage automatique de la position des 
projecteurs de vehicule automobile 



La presente invention a pour objet un dispositif de 
reglage automatique de la position des projecteurs de 
vehicule automobile. 

II est en connu d*equiper les vehicules de tels 
dispositifs, dont le but est de corriger automatiquement la 
position du projecteur par rapport a la carrosserie de fagon 
a eviter tout eblouissement des conducteurs de vehicules 
roulant en sens inverse : les projecteurs etant lies de 
maniere rigide au vehicule, Tetat de charge de celui-ci se 
traduit par une remontee de la coupure du faisceau 
lumineux emis par les projecteurs (la « coupure » etant la 
limite entre la zone eclairee et la zone non eclairee par le 
projecteur a I'avant du vehicule). Cette remontee du 
faisceau lumineux cree un risque d'eblouissement des 
conducteurs en sens inverse. Le dispositif de reglage evoque 
plus haut permet de corriger automatiquement Tassiette 
des projecteurs a partir d'informations donnees par des 
capteurs disposes de fa?on appropriee sur le chassis du 
vehicule, de maniere a rendre la coupure du faisceau 
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lumineux aussi stable que possible, quelle que soit la 
charge du vehicule. 

Le brevet FR~2 365 461 decrit un exemple de dispositif 
de reglage de ce type, qui comprend une boucle de 
5 commande utilisant des capteurs, un organe de commarLde 
comprenant un calculateur et un moteur apte a orienter le 
projecteur. Ce dispositif donne entiere satisfaction, en 
termes de fiabilite, de performance, de fiabilite, 

Cependant, il existe un besoin pour un dispositif de 
10 reglage different, qui puisse notamment offrir un mode de 
fonctionnement plus simple, et/ou qui soit plus compact, 
et/ou qui apporte des fonctionnalites supplementaires ou 
encore qui soit plus facile, moins complexe a fabriquer, 

L'invention a done pour but de mettre au point un tel 
15 dispositif de reglage ameliore. 

LHnvention a tout d'abord pour objet un dispositif de 
reglage autdmatique de la position d'au moins un projecteur 
de vehicule automobile par rapport a la carrosserie par 
pivotement autour d'au rrioins un axe sensiblement 
20 parallele au chemin de roulement. Le dispositif comprend 
au moins un actionneur apte a faire pivoter ledit (lesdits) 
projecteur(s), au moins un capteur solidaire du vehicule, et 
notamment fixe au chassis a proximite d'une des roues du 
vehicule, au moins un systeme electronique de commande 
25 de Tactionneur a Taide des informations provenant du(des) 
capteur(s). Selon Tinvention, Tessentiel du systeme 
electronique de commande est fixe a ou implante dans 
Tactionneur. On comprend par 1' « essentiel » de 
Telectronique le fait que tout ou quasiment tous ses 
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composants sont effectivement fixes a ou implantes dans 
ractionneur, Cependant, rinvention prevoit aussi que des 
composants simples et/ou en nombre reduit puissent etre 
hors de ractionneur, notamment sur le faisceau electrique 
5 du vehicule, du type resistances. 

L'invention a egalement pour objet le procede de 
montage et d'initialisation d*un tel dispositif dans un 
vehicule, le procede de mise en oeuvre dudit dispositif une 
fois monte dans le vehicule. L'invention a egalement pour 

10 objet le vehicule muni d'un tel dispositif, 

Solidariser le systeme electronique a Tactionneur est 
tres avantageux. En effet, jusque la, le systeme electronique 
etait generalement dispose ailleurs dans le vehicule, 
notamment fixe au chassis a proximite de Tun des capteurs 

15 ou au niveau du tableau de bord. Ces emplacements, 
necessitent beaucoup de cablage et de moyens assurant 
I'etancheite du systeme. Placer le systeme electronique 
dans Tactionneur, au contraire, offre une solution 
nettement plus econome en cablage, un dispositif de reglage 

20 plus compact, un montage du dispositif dans le vehicule 
facilite. Si Ton dispose en plus Telectronique completement 
a rinterieur du boltier de I'actionneur, Tessentiel de son 
etancheite est deja assure par le boitier de I'actionneur. 

De preference, le dispositif selon Tinvention comprend 

25 au moins deux capteurs dont un a Tavant du vehicule et un 
a Tarriere du vehicule. 

Selon une premiere variante de Tinvention, le 
dispositif selon Tinvention comprend un seul systeme 
electronique de commande (maitre) pour regler les deux 
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projecteurs du vehicule, avec un actionneur par projecteur, 
ledit systeme etant associe a Tun des deux actionneurs. 
Dans cette configuration, Tautre actionneur n'a pas 
d'electronique maitre, il peut cependant contenir des 
moyens electroniques « esclaves », du type carte 
electronique simplifiee pour relayer Telectronique maitre 
associe a Tautre actionneur, L'avantage de cette variante 
est d'avoir globalement molns d'electronique dans la chaine 
du systeme de reglage des deux projecteurs. 

Selon une seconde variante de l^nvention, le dispositif 
selon rinvention comprend un systeme electronique de 
commande associe a un actionneur par projecteur, 
L'avantage de cette seconde variante est que tous les 
actionneurs equipant le vehicule, et Telectronique qui y est 
associee, peuvent etre rigoureusement identiques, 

Avantageusement selon Tinvention, le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande est (sont) amovible(s) par 
rapport a Tactionneur auquel il(s) est (sont) fixe(s) ou dans 
lequel il(s) est (sont) implante(s). On peut ainsi echanger/ 
reparer Telectronique de Tactionneur aisement. 

De preference, le systeme electronique selon 
rinvention est sous forme d'une carte electronique. C'est 
aussi de preference le cas des electroniques « esclaves » 
precedemment mentionnees. 

Selon un premier mode de realisation, le(s) systeme{s) 
electroniq^ie(s) de commande selon rinvention est (sont) de 
type numerique. II comprend avantageusement au moins un 
calculateur. C'est une electronique eprouvee et connue. 
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Selon un second mode de realisation, le(s) systeme(s) 
electronique{s) de commande est (sont) de type analogique. 
Choisir une electronique reposant pour Tessentiel voire 
integralement sur de ranalogique est extremement 
5 interessant : Tinvention dans ce mode de realisation se 
permet de supprimer Tutilisation de microcontroleur, pour 
des composants analogiques aussi simples et peu nombreux 
que possible : on a ainsi un dispositif de reglage d^assiette 
plus simple a fabriquer, plus simple a implanter dans le 
10 vehicule, plus simple a changer, sans perte de fiabilite ou 
de performances. 

Pour parvenir a ce resultat, les inventeurs ont reecrit 
la loi de calcul de correction d'assiette : 

- avec un systeme a deux capteurs a appliquer aux 
15 deux moteurs des actionneurs, la loi s'exprime de fagon 
connue sous la forme : 

(i) Ass = kAV ( VcaptAV - VcaptAV(O)) - kAR (VcaptAR - 
VcaptAR(O)) 

20 

Dans laquelle : 

•Ass = assiette calculee du vehicule 
•VcaptAV = signal issu du capteur avant 
25 •VcaptAV(O) = signal issu du capteur avant lors de la phase 
de calibration (vehicule sans charge et a I'arret) 
•VcaptAR = signal issu du capteur arriere 

•VcaptAR(O) = signal issu du capteur arriere lors de la 
phase de calibration (vehicule sans charge et a Tarret) 
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«kAV= facteur de correction du capteur avant 
okAR== facteur de correction du capteur arriere 

Les systemes actuels de type numerique 
echantillonnent, codent, numerisent les valeurs CaptAV et 
5 CaptAV(O), CaptAR et CaptAR(O), puis les soustraient pour 
enfin les multiplier par un facteur enregistre en memoire, 

Le principe selon Tinvention consiste a reecrire la loi 
sous la forme : 

10 (ii) Ass = (kAV x VcaptAV - kAR x VcaptAR) - (kAV x 
VcaptAV(O) - kAR x VcaptAR(O)). 

Le deuxieme terme de cette loi (ii) represente une 
valeur constante, Cette partie fixe peut etre supprimee de 
15 maniere analogique grace a une realisation electronique 
(dont des exemples seront detailles plus loin) dans laquelle 
les gains^AV et kAR sont dans les rapports des resistances 
utilisees. 

Lors des reglages du projecteur sur vehicule, 
20 Toperation d'initialisation consiste done a ajuster la 
resistance variable de maniere telle que la tension de 
commande du moteur de I'actionneur commande celui-ci a 
sa position nominale. 

Toute variation ulterieure des valeurs VcaptAV et 
25 VcaptAR sera interpretee et traitee comme une variation 
d'assiette par rapport a la valeur d'initialisation. 

Pour un systeme a un capteur, la loi de correction 
d'assiette s'ecrit : 
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(iii) Ass = kAR x VcaptAR - kAR(O) x VcaptAR(O) 

Le deuxieme terme peut egalement etre supprime de 
maniere analogique grace a une realisation electronique 
5 simple dont un exemple sera detaille plus loin, 

De meme, lors de la phase d'initialisation, le reglage 
potentiometrique permet de repositionner la tension de 
commande du moteur dans sa plage nominale. 

Des electroniques de ce type, analogiques, permettent 
10 done d'obtenir la fonction de correction desiree de maniere 
simple, en s'affranchissant des calculateurs. 

On peut ameliorer la precision avec deux resistances 
et inversion de Talimentation des deux capteurs par rapport 
au mouvement du vehicule : 
15 Pour la demonstration on considere que les 

resistances des capteurs analogiques sont egales et quelles 
respectent rinegalite suivante : Rcapt << RAV, RAR. 
La position du vehicule se traduit par le coefficient aAV 
pour le capteur avant tel que VcaptAV=aAVxVcc et pour le 
20 capteur arriere par VcaptAR=(l-aAr)xVcc dans la mesure ou 
les referentiels de tensions sont inverses. 

La tension resultante VR au point R s'ecrit : 
VR - (VcaptAV x RAR / (RAR+RAV)) + VcaptAR x RAV / (RAR 
+RAV) 
25 Ou, 

VR = (Vcc/(RAR+RAV)) x (aAV x RAR + (1-aAR) x RAV) 

Lors de Tinitialisation, VR (0) s'ecrit : 
VR(0) - (Vcc/(RAR+RAV)) x (aAV(O) x RAR + (l-aAR(O)) x 
RAV) 
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Soit, 

VR-VR(O) = (Vcc/(RAR+RAV)) x (( RAR x aAV - RAVx aAR) - 
(RAR x aAV(O) - RAVx aAR(O)) 

5 On retrouve ainsi la loi d'assiette Ass calculee 

precedemment dans laquelle kAV et kAR sont 
proportionnels respectivement a RAR et RAV. 

Pour mettre en application ce nouveau mode de 
correction analogique, le systeme de commande 

10 electronique dans ce mode de realisation peut comprendre 
avantageusement les composants suivants : au moins un 
integrateur, au moins un soustracteur, au moins un 
suiveur. II comprend aussi de preference au moins un 
potentiometre. II comprend aussi de preference des 

15 resistances, notamment deux, qui sont disposees soit avec 
le reste ^de Telectronique, soit en dehors du (des) 
actionneurs, notamment sur le faisceau electrique du 
vehicule ou meme au niveau des capteurs. 

Que Telectronique soit de type analogique ou 

20 numerique, il est necessaire de proceder a une etape 
d'initialisation quand on monte le dispositif de reglage sur 
le vehicule. Avantageusement, le dispositif selon Tinvention 
est muni de moyens d'initialisation destines a regler le 
moteur de Tactionneur a sa position nominale, lesdits 

25 moyens comprenant un moyen de reglage accessible de 
Texterieur du boitier de Tactionneur et associe a un moyen 
d'avertissement, notamment visuel, sonore ou electrique, de 
I'etat d'avancement de Tinitialisation. Ce moyen 
d'avertissement est interessant si cette operation se fait 
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manuellement (pour avertir Toperateur qui ajuste le moyen 
de reglage que Tinitialisation est terminee). II est tout aussi 
utile si cette operation se fait automatiquement, avec un 
outil qui peut alors etre muni du systeme de commande et 
5 du capteur adapte au moyen d^avertissement retenu, 

Avantageusement, le moyen d'avertissement est une 
source lumineuse du type diode electroluminescente. Celle- 
ci peut etre integree dans le boitier de Tactionneur et 
protegee par un ecran transparent, notamment sous forme 

10 d'une piece transparente surmoulee sur ledit boitier. 

Comme evoque plus haut, le moyen de reglage peut 
etre ajustable automatiquement par un outil de type 
visseuse, ledit outil repondant a un systeme de commande 
de marche arret utilisant un capteur, notamment un 

15 capteur optique dispose sur ledit outil, apte a detecter le 
signal d*avertissement de fin de reglage ^ du moyen 
d'avertissement, signal qui peut consister en I'allumage de 
la diode electroluminescente. 

Si Ton reprend le second mode de realisation de 

20 rinvention concernant le mode de fonctionnement 
analogique de Telectronique, lors des reglages du projecteur 
sur vehicule, Toperation^ d'initialisation consiste done a 
ajuster la resistance variable (un potentiometre) de maniere 
telle que la tension de commande du moteur de Tactionneur 

25 commande celui-ci a sa position nominale. Lors du reglage, 
la tension appliquee aux bornes de Tactionneur est 
comparee aux valeurs nominales minimales et maximales 
acceptees par Tactionneur. Quand cette valeur est dans la 
plage appropriee, le dispositif peut activer une diode 
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electroluminescente (par exemple) et/ou emettre un signal 
indiquant a Toperateur que le reglage est bon. 

Avantageusement, le dispositif selon Tinvention a un 
mode de fonctionnement sequentiel. 
5 Notamment dans le cas ou Telectronique utilisee est de 

type analogique, le dispositif peut etre ainsi equipe d'une 
electronique permettant d^echantillonner la correction. Lors 
d'une variation de la tension au niveau de la batterie, a 
cause du circuit de filtrage sur le signal des capteurs, la 

10 charge et decharge d'un condensateur, induisent un retard 
de la tension venant des capteurs. Ce retard se traduit par 
un changement de consigne pour le correcteur. 
L'electronique de commande voyant ce changement actionne 
done le moteur pour converger vers la nouvelle consigne, ce 

15 qui se traduit par une alimentation du moteur a chaque fois 
que la tension batterie varie, 

Ce probleme fait done fonctionner le correcteur, alors 
qu'il ne le devrait pas, la duree de vie de Tactionneur peut 
alinsi s'en trouver diminuee. 

20 Pour resoudre ce probleme, on ouvre une fenetre de 

correction pendant quelques secondes et ceci, toutes les x 
minutes. Pendant Tintervalle de temps entre deux 
corrections, il faut que le condensateur precedemment 
mentionne ait termine de se charger ou de se decharger lors 

25 d'une variation de la tension d'alimentation. Pour cela, il 
faudra choisir une constante de temps du filtre passe bas 
inferieure aux x minutes. Ainsi, la duree de vie du 
correcteur se trouve augmentee, le correcteur ne corrigera 
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que toutes les x minutes, que lorsqu'il y aura une vraie 
variation de la consigne, 

Le dispositif selon Tinvention comprend 
avantageusement un mode de gestion des defaillances 
5 commandant a Tactionneur de rabattre le(s) projecteur(s) 
vers le bas. En effet, le dispositif est congu de fagon a 
respecter les regies de securite, de fagon a ce que, en cas de 
defaillance, les projecteurs restent dans leur position de 
reglage ou basculent vers le bas, II peut prevoir un moyen 

10 d'avertissement visuel, du type diode electroluminescente, 
ou sonore, au niveau de Tactionneur ou du projecteur et/ou 
du tableau de bord du vehicule quand le mode de gestion 
des defaillances est active. 

Un deplacement vers le haut n'est pas autorise, pour 

15 eviter le risque d'eblouissement pour les vehicules circulant 
en sens contraire. L'information "defaillance" est disponible 
par exemple soit sur une des entrees de Tactionneur, soit 
sur Tactionneur lui-meme par un voyant (rouge) ou soit sur 
les deux. 

20 L^invention sera detaillee ci-apres avec des exemples 

non limitatifs, a Taide des figures suivantes : 

- fig. 1 : une representation schematique d'un vehicule 
muni du dispositif de reglage selon Tinvention 

- fig. 2 : une representation d'un actionneur avec une 
25 premiere variante electronique de type analogique 

selon rinvention 

- fig. 3 a 7 : des representations d'un actionneur avec 
differentes variantes d'electronique de type analogique 
selon rinvention 
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" fig. 8 : un schema recapitulatif d'un systeme 

electronique selon rinvention 
- fig. 9 : un exemple d'electronique analogique gerant un 
mode de defaillance et d'alerte 
5 - fig. 10a- 10b : un exemple d'implantation de 

Telectronique dans un actionneur selon Tinvention 
La figure 1 represente un vehicule 2 equipe de deux 
projecteurs 1,1', d*un capteur avant 4 et d'un capteur 
arriere 4* fixes sur le chassis du vehicule 2. A chaque 
10 projecteur 1, 1' est associe un actionneur 3,3\ 
L'electronique de commande 5, 5' des actionneurs est 
implantee dans ces derniers : soit une electronique de 
commande par actionneur, soit une electronique dans un 
des actionneurs qui « pilote » les deux actionneurs. On a 
15 done un systeme de reglage plus compact qu'auparavant, ou 
Telectronique se trouvait par exemple montee sur le chassis 
du vehicule ou au niveau du tableau de bord. 

La figure 2 decrit un exemple de circuit electronique 
entierement analogique selon Tinvention, appliquant la loi 
20 de correction adaptee par les inventeurs et decrite plus 
haut (equation (ii)). Ce circuit comprend un potentiometre 
9, un suiveur 8, un soustracteur 7, un integrateur 6. Le 
circuit comprend egalement deux resistances 10, 10' qui 
peuvent etre integrees avec les autres composants du 
25 circuit dans ractionneur 5. Ces deux resistances, comme 
decrit plus loin, peuvent alternativement etre sur le 
faisceau electrique du vehicule. L'actionneur 5 represente 
tres schematiquement a cette figure integre done cette 
electronique, a Texception eventuellement des resistances 
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10, 10'. On voit sur Tactionneur deux boutons de reglage, 
dont le bouton 11 du zero electrique des capteurs 4, 4' 
detaille plus loin, une diode electroluminescente 12 sous 
una fenetre transparente disposee sur le boitier de 
5 Tactionneur, et un bouton de reglage represente sur la 
partie laterale du boitier de Tactionneur, qui, de raaniere 
connue, sert au reglage manuel de la position horizontale 
des projecteurs. 

Les figures 3 a 7 sont differentes variantes de 
10 Telectronique 5 : 

- la figure 3 montre le reglage potentiometrique 
permettant de repositionner la tension de commande 
du moteur de Tactionneur dans sa plage nominale. 

- Les figures 4 a 7 montrent differentes implantations 
15 de Telectronique : 

•figure 4 : le reglage du zero electrique des 
capteurs sert a rattraper les erreurs de position des 
capteurs sur vehicule, Tintervention se faisant sur le 
bouton de reglage 11 en fin de chaine chez le 
20 constructeur, les resistances 10, 10' etant integrees dans 
le faisceau du vehicule 

•figure 5 : le reglage du zero electrique se fait 
comme a la figure precedente, le connecteur a quatre fils. 
On a ici une electronique 5, 5' par actionneur 3,3', une 
25 par projecteur done, et les deux resistances 10, 10' sont 
integrees au reste de Telectronique 5 et 5' 
respectivement. 

• figure 6 : on a ici une autre variante avec une 
electronique (« maitre ») 5 selon Tinvention pour un des 
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actionneurs a cinq fils et une electronique simplifiee 
(« esclave ») 16 pour Tautre actionneur, qui, elle, est 
connue en sol. C'est une solution economiquement 
avantageuse. On a en outre les deux resistances 10, 10' 

5 hors de Tactionneur 3 : Tavantage de cette solution est 

que, d'un modele de vehicule a un autre, on peut garder 
la carte electronique supportant le systeme electronique 
identique, dans Tactionneur, et il n'y a que ces 
resistances a adapter/ajuster. 

10 •figure 7 : On est dans la meme configuration 

qu a la figure 6, avec une electronique maitre 5 dans un 
actionneur 3 et une electronique simplifiee 16 dans 
Tautre actionneur 3'. Ici, on a dispose les deux 
resistances electriques 10, 10' avec le reste de 

15 Telectronique « maitre" 5 dans Tactionneur 3. L'avantage 

de cette solution est d^avoir ainsi une integration totale 
du circuit electronique : on peut tout integrer dans le 
boitier de Tactionneur. 

La figure 8 recapitule le schema de principe de 

20 Telectronique 5. On y voit : 

- le bloc A de gestion du mode de defaillance, avec une 
diode electroluminescente 12* d*alerte du passage en 
mode defaillant 

- le bloc B de moyenne ponderee des capteurs 
25 - le bloc C, qui est un sommateur 

- le bloc D, qui est un systeme de protection des 
surtensions 

- le bloc E, qui est un comparateur a fenetre 

- le bloc F, qui est un systeme de filtrage 
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- le bloc G qui est un generateur d'impulsion 

- le bloc H qui represente les deux resistances 10, 10' 
deja decrites 

- le bloc I , qui represente les capteurs 4, 4' 

5 La figure 9 detaille le mode de gestion des defaillances 

represente par le bloc A a la figure 8. SI represente le 
signal du capteur, et S2 le signal du defaut. La diode 12' 
peut etre placee sur I'actionneur et/ou sur le tableau de 
bord. 

10 La figure 10a montre un actionneur 3, qui est muni 

d'un boitier a Tinterieur duquel est integree I'essentiel de 
Telectronique de commande 5, sous forme d'une carte 
electronique (a Tinterieur du boitier, en pointilles sur la 
figure). On peut voir une fenetre transparente 14, par 

15 exemple en polycarbonate, qui est surmoulee sur le boitier 
et qui protege une diode electroluminescente 12. On y voit 
aussi un bouton de reglage 1 1 du zero electrique des 
capteurs, et un bouton de reglage manuel dispose 
lateralement sur le boitier de Tactionneur, qui permet de 

20 regler la position horizontale du projecteur. Bien sur, les 
deux boutons de reglage mentionnes peuvent etre chacun 
ajustes manuellement ou , automatiquement. La figure 10b 
montre ainsi un reglage automatique du bouton de reglage 
11, dont le fonctionnement est le suivant : Sur chaine de 

25 production, le reglage lors de Tinitialisation peut etre rendu 
automatique en utilisant une visseuse 13 dont la tete est 
equipee d*un capteur optique 15. Lors de Toperation de 
reglage, la visseuse automatique 13 s'arrete des que le. 
signal issu du dispositif des comparateurs est detecte. Ce 
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signal peut etre optique s*il provient d'une diode 
electroluminescente 12 implantee dans I'actionneur 3 ou 
electrique s'il est genere sur une des entrees de 
i'actionneur . 

L^nvention concerne aussi ces differentes 
electroniques de commande en mode analogique quand elles 
sont implantees, au moins partiellement, hors de 
Factionneur. 

En conclusion, Tinvention, qu'elle adopte une 
electronique de commande analogique ou numerique, a su 
trouver une implantation de Telectronique compacte et 
fiable. Par ailleurs, la variante ou Telectronique de 
commande est de type analogique est particulierement 
interessante, qu'elle soit ou non implantee dans 
I'actionneur, pour les raisons suivantes : La correction 
d'assiette est realisee de maniere analogique, autonome, 
simple et sans microcontroleur. Le dispositif electronique 
de correction peut etre integre dans un ou les deux 
actionneurs. (II peut etre cependant installe dans tout 
autre endroit du vehicule comme la molette au tableau de 
bord). L'obtention de la loi de correction peut etre obtenue 
de maniere simple a Taide de deux resistances et en 
inversant judicieusement les alimentations des deux 
capteurs, ce qui reduit le nombre de composants 
electroniques. En outre, ce type de montage peut etre 
utilise dans les etages de tete d*une correction utilisant un 
microcontroleur. II s'en suit une baisse du cout de la 
fonction et une amelioration de la precision de la 
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correction. Lors de rinitialisation, le dispositif de reglage 
des commandes des moteurs dans leur plage nominale peut 
etre realise par un dispositif comparateur qui declenche 
remission d'une diode electroluminescente ou qui delivre 
5 un signal electrique. Le dispositif peut comprendre un 
echantillonnage de la valeur de consigne, ce qui permet 
d'eviter les fluctuations de tension. Le dispositif est con?u 
de maniere a etre facilement regie sur la chaine de 
production a I'aide d'un outil automatique qui detecte le 
10 niveau de reglage. Le dispositif est capable de rabattre les 
projecteurs et d'emettre un signal en mode defaillant. 
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REVEMDICATIONS 

1- Dispositif de reglage automatique de la position 
5 d'au moins un projecteur (1, 1') de vehicule automobile (2) 

par rapport a la carrosserie par pivotement autour d'au 
moins un axe (X) sensiblement parallele au chemin de 
roulement, ledit dispositif comprenant au moins un 
actionneur (3, 3') apte a faire pivoter ledit (lesdits) 

10 projecteur(s) (1), au moins un capteur (4, 4') solidaire du 
vehicule (2), et notamment fixe au chassis a proximite d'une 
des roues du vehicule, au moins un systeme electronique de 
commande (5, 5') de Tactionneur (3) a Taide des 
informations provenant du(des) capteur(s) (4, 4'), 

15 caracterise en ce que ledit systeme electronique de 
commande (5), ou tout au moins Tessentiel de ses 
composants, est fixe a ou implante dans Tactionneur (3). 

2- Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce qu*il comprend au moins deux capteurs (4, 4*) dont un a 

20 Tavant du vehicule (2) et un a Tarriere du vehicule. 

3- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce qu'il comprend un seul 
systeme electronique de commande (5) pour regler les deux 
projecteurs (1, 1') du vehicule (2), avec un actionneur (3, 3') 

25 par projecteur, ledit systeme (5) etant associe a Tun des 
deux actionneurs. 

4- Dispositif selon la revendication precedente 
caracterise en ce qu'il comprend le systeme electronique 
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(5) maitre fixe a ou implante dans un actionneur (3), et une 
electronique simplifiee esclave dans Tautre actionneur {3'), 

5- Dispositif selon la revendication 1 ou la 
revendication 2, caractearise em ce qu'il comprend un 

5 systeme electronique de commande (5, 5') associe a un 
actionneur (3, 3') par projecteur (1, 1*). 

6- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterisfe en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') est (sont) amovible(s) 

10 par rapport a Tactionneur auquel il(s) est (sont) fixe(s) ou 
dans lequel il(s) est (sont) implante(s). 

I- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le systeme electronique 
(5) est sous forme d'une carte electronique 

15 8- Dispositif selon Tune des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') est (sont) de type 
numerique. 

9- Dispositif selon la revendication 6, caracterise en 
20 ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de commande (5, 5') 

comprend (comprennent) un microcalculateur. 

10- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') est (sont) de type 

25 analogique. 

II- Dispositif selon la revendication 10, caracterise 
en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de commande (5, 
5') comprend (comprennent) au moins un integrateur (6), au 
moins un soustracteur (7), au moins un suiveur (8). 
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(5) maitre fixe a ou implante dans un actionneur (3), et une 
electronique simplifiee esclave dans I'autre actionneur (3'). 

5- Dispositif selon la revendication 1 ou la 
revendication 2, casracterise ea ce qu'il comprend un 

5 systeme electronique de commande (5, 5') associe a un 
actionneur (3, 3') par projecteur (1, 1'). 

6- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') est (sont) amovible(s) 

10 par rapport a Tactionneur auquel il(s) est (sont) fixe(s) ou 
dans lequel il(s) est (sont) implante(s). 

7- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le systeme electronique 
(5) est sous forme d'une carte electronique 

15 8- Dispositif selon Tune des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') est (sont) de type 
numerique. 

9- Dispositif selon la revendication 8, caracterise en 
20 ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de commande (5, 5') 

comprend (comprennent) un calculateur. 

10- Dispositif selon Tune des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') est (sont) de type analogique. 

25 11- Dispositif selon la revendication 10, caracterise 

en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de commande (5, 
5^) comprend (comprennent) au moins un integrateur (6), au 
moins un soustracteur (7), au moins un suiveur (8). 
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12- Dispositif selon la revendication 10 ou 11, 
caracterise en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') comprend (comprennent) un bloc (A) de 
gestion des defaillances, un bloc (B) de calcul de moyenne 

5 ponderee des capteurs, un bloc (C) qui est un sommateur, 
un bloc (D) qui est un systeme de protection des 
surtensions, un bloc (E) qui est un comparateur a fenetre, 
un bloc (F) qui est un systeme de filtrage, un bloc (G) qui 
est un systeme generateur d'impulsions, un bloc (H) qui est 
10 un ensemble d'au moins deux resistances. 

13- Dispositif selon Tune des revendications 10 a 12, 
caracterise en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') comprend (comprennent) au moins un 
potentiometre (9). 

15 14- Dispositif selon Tune des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le(s) systeme(s) 
electronique(s) de commande (5, 5') comprend 
(comprennent) des resistances (10, 10% notamment deux, 
qui sont disposes en dehors du (des) actionneurs (3, 3'), 

20 sur le faisceau electrique du vehicule (2) ou au niveau des 
capteurs (4, 4'). 

15- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce qu^il est muni de moyens 
d'initialisation destines a regler le moteur de Tactionneur 

25 (3, 3') a sa position nominale, lesdits moyens comprenant 
un moyen de reglage (11) accessible de Texterieur du boitier 
de Tactionneur et associe a un moyen d'avertissement (12), 
notamment visuel ou sonore ou electrique, de Tetat 
d'avancement de I'initialisation. 
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12- Dispositif selon la revendication 10 ou 11, 
cairacteirise ©n ce quae le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') comprend (comprennent) un bloc (A) de 
gestion des defaillances, un bloc (B) de calcul de moyenne 

5 ponderee des capteurs, un bloc (C) qui est un sommateur, 
un bloc (D) qui est un systeme de protection des 
surtensions, un bloc (E) qui est un comparateur a fenetre, 
un bloc (F) qui est un systeme de filtrage, un bloc (G) qui 
est un systeme generateur d'impulsions, un bloc (H) qui est 
10 un ensemble d'au moins deux resistances. 

13- Dispositif selon Tune des revendications 10 a 12, 
caracterise en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') comprend (comprennent) au moins un 
potentiometre (9). 

15 14- Dispositif selon Tune des revendications 10 a 13, 

caracterise en ce que le(s) systeme(s) electronique(s) de 
commande (5, 5') comprend (comprennent) des resistances 
(10, 10% notamment deux, qui sont disposes en dehors du 
(des) actionneurs (3, 3'), sur le faisceau electrique du 

20 vehicule (2) ou au niveau des capteurs (4, 4/), 

15- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce qu'il est muni de moyens 
d'initialisation destines a regler le moteur de Tactionneur 
(3, 3') a sa position nominale, lesdits moyens comprenant 

25 un moyen de reglage (11) accessible de Texterieur du boitier 
de Tactionneur et associe a un moyen d'avertissement (12), 
notamment visuel ou sonore ou electrique, de Tetat 
d'avancement de Tinitialisation. 
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16- Dispositif selon la revendication 15, caracterise 
en ce qiae le moyen d'avertissement (12) est une source 
lumineuse du type diode electroluminescente. 

17- Dispositif selon la revendication 16, caracterise 
5 en ce quae la source lumineuse (12) est integree dans le 

boitier de Tactionneur (3, 3') et protegee par un ecran 
transparent (14), notamment sous forme d'une piece 
transparente surmoulee sur ledit boitier. 

18- Dispositif selon Tune des revendications 15 a 17, 
10 caracterise en ce que le moyen de reglage (11) est 

ajustable automatiquement par un outil (13) de type 
visseuse, ledit outil repondant a un systeme de commande 
de marche arret utilisant un capteur (15), notamment un 
capteur optique dispose sur ledit outil, apte a detecter le 
15 signal d'avertissement de fin de reglage du moyen 
d'avertissement (12). 

19- Dispositif selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce qu'il a un mode de 
fonctionnement sequentiel. 

20 20- Dispositif selon Tune des revendications 

precedentes, caracterise en ce qu'il comprend un mode de 
gestion des defaillances ^ commandant a Tactionneur de 
rabattre le(s) projecteur(s) (1, 1') vers le bas. 

21- Dispositif selon la revendication 20, caracterise 

25 en ce qu'il prevoit un moyen d'avertissement visuel, du 
type diode electroluminescente, ou sonore, au niveau de 
Tactionneur (3, 3') ou du projecteur et/ou du tableau (1, 
1') de bord du vehicule quand le mode de gestion des 
defaillances est active. 
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22- Vehicule automobile caracterise em ce qTta*il est 
muni du dispositif de reglage selon I'une au moins des 
revendications precedentes. 
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